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Abstract: Текст аннотации на английском языке.
Keywords: ключевые слова на английском языке через запятую.

Текст статьи...
Кодировка файла со статьей должна быть windows–1251.
Если в статье предусмотрены пункты и подпункты, то оформляем их в виде

\subsection и \subsubsection.
Если нумерация не нужна, то используем команды со звездочкой. Например

\subsection*{Формулы}.
Треугольные кавычки в тексте обязательно оформляем как << и >>.

Формулы

Выносные формулы могут использовать автоматическую нумерацию, используя окру-
жение \begin{equation} ... \end{equation}

P (s,A, u,B) =

∫
X
P (t, x, u,B)dx (1)

а также автоматические ссылки на формулы (1) при помощи команды \eqref{}.
В названиях меток для формул указываем инициалы авторов, а после знака

двоеточие — номер формулы, например IIIPPP:eq1.
Также можно нумерацию не использовать:

P (s,A, t,X ) = 0.

Изображения

Для вставки изображений используем окружение
\begin{figure} ... \end{figure}:
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Рис. 1: Вставленное изображение

Рис. 2: Обте-
каемое текстом
изображение

Названия файлов с изображениями и метки изображений
оформляются как и метки для формул: IIIPPP:pic1.

Расширение файлов использовать .jpeg или .png.
Ссылки на изображения оформляются в виде (Рис. 1), что

соответствует команде
(Рис.~\ref{IIIPPP:pic1}).

Также можно вставлять изображения, обтекаемые текстом,
как показано на рисунке 2, при помощи окружения
\begin{wrapfigure} ... \end{wrapfigure}.

Оформление теорем

Теоремы, леммы, следствия и прочее оформляются при помощи специальных окру-
жений:

Теорема 1. Формулировка теоремы —
\begin{theorem} ... \end{theorem}

Утверждение 1. Формулировка утверждения —
\begin{proposition} ... \end{proposition}

Следствие 1. Формулировка следствия —
\begin{corollary} ... \end{corollary}

Лемма 1. Формулировка леммы —
\begin{lemma} ... \end{lemma}

Пример 1. Формулировка примера —
\begin{example} ... \end{example}

Определение 1. Формулировка определения —
\begin{definition} ... \end{definition}

Замечание 1. Формулировка замечания —
\begin{remark} ... \end{remark}

Доказательство. Формулировка доказательства —
\begin{proof} ... \end{proof}
Ссылки оформляются при помощи команды \ref{IIIPPP:th1} : «... из теоре-

мы 1 следует ...».
Если нумерация какого-либо элемента не нужна, то в названии окружения

добавляем «nn» в начало. Например \begin{nnlemma} ... \end{nnlemma}.
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Лемма. Формулировка леммы.

Ссылка на грант указывается перед списком литературы при помощи команды
\Grant{}:

Работа выполнена при поддержке Российского фонда фундамен-
тальных исследований (проект № 00-00-00000).

Сборка

Для сборки pdf-файла используется файл main.tex. В этом файле нужно изме-
нить название подключаемого файла со статьей Ivanov на собственное в строке
\input{Ivanov.tex} и собрать.

На электронную почту оргкомитета конференции необходимо направить .tex
файл со статьей и pdf -файл, а также прикрепить все вставленные в статью изоб-
ражения.
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